RI360P0-QR24MO0-INCRX2-H1181
Enkoder bezkontaktowy — Przyrostowy: 1 ... 5000 ppr
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Dane techniczne

Typ
Nr kat.

RI360P0-QR24M0-INCRX2-H1181
1590910

Measuring principle

Indukcyjnosé

Dane ogodlne

Maks. predko$¢ obrotowa

10 000 obr./min

Okreslone przy standardowej konstrukgiji,

ze stalowym watkiem & 20 mm, L = 50
mm i reduktorem @ 20 mm.

Poczatkowy moment obrotowy obcigze-
nia watka (promieniowy/osiowy)

nie dotyczy, z powodu bezkontaktowej
zasady pomiaru

Odlegto$¢ nominalna 1.5 mm
Doktadnos¢ powtarzalnosci < 0.01 % petnej skali
Btad liniowosci <0.05 % p.s.

Cechy charakterystyczne

B Wytrzymata, kompaktowa obudowa

B Ro6zne mozliwosci montazowe

M Wskazanie stanu za pomoca diody LED

M Odporno$¢ na zaktdcenia elektromagne-
tyczne

M 1024 impulséw na obrét (ust. fabryczne)

M 360, 512, 1000, 1024, 2048, 2500, 3600,
4096, parametryzacja za pomocg funkcji
Easy-Teach

M Wolna parametryzacja liczby impulséw w
zakresie od 1 do 5000 przy pomocy PAC-
Tware™

M Pozycja zero ustawiana za pomocg funkc;ji
Easy Teach

M Funkcja ochrony przed przecigzeniem, po-
zycja katowa absolutna wyjscia inkremen-
talnego ustawiana za pomocg impulsu na li-
nii Easy Teach.

M10...30 vDC

M 8-pinowe ztgcze meskie M12 x 1

M Push-pull A, B, Z, A (odwr.), B (odwr.)

Dryft temperaturowy <+ 0.003 %/K
Typ wyjscia Przyrostowy
Rozdzielczos¢ inkrementalna 1024 ppr
Dane elektryczne

Napiecie robocze U, 10...30 VDC
Tetnienie U, <10 % Ugpa
Napiecie testowe izolacji 0.5 kV

Zabezpieczenie przed zwarciem

tak/Cykliczne

Zabezpieczenie przed przerwaniem prze-
wodu / odwrotng polaryzacjg

tak/tak (napiecie zasilania)

Maks. czestotliwos¢ impulséw 200 kHz
Wysoki poziom sygnatu min. Ug -2V
Niski poziom sygnatu maks. 2,0 V

Funkcja wyjscia

8-stykowe, Push-Pull/HTL

Schemat podtgczenia

1 GND

@ 2 24VDC

INCR 3 A
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Dane techniczne

Predkos$¢ prébkowania 1000 Hz
Pobor pradu <100 mA
Dane mechaniczne
Wykonanie QR24
Wymiary 81x78x24 mm
Flange type Flange without mounting element
Shaft Type Hollow shaft
Srednica o$ki D (mm) 6

6.35

9.525

10

12

12.7

14

15.875

19.05

20

Materiat obudowy

Metal / tworzywo sztuczne, ZnAl-
Cu1/PBT-GF30-V0

Pofgczenie elektryczne

Ztgcze, M12 x 1

Warunki srodowiskowe

Temperatura pracy -25...485 °C
Zgodnie z aprobatg UL do +70°C
Odpornosc¢ na wibracje 55 Hz (1 mm)

Odpornosc¢ na wibracje (EN 60068-2-6)

20 g; 10...3000 Hz; 50 cykli; 3 osie

Odpornosc¢ na uderzenia (EN
60068-2-27)

100 g; 11 ms % sinusoidy; 3 x kazdy; 3
osie

Odpornosc¢ na ciggte uderzenia (EN
60068-2-29)

40 g; 6 ms, ¥z sinusoidy; 4000 x kazdy; 3
osie

Stopien ochrony

IPG8
IP69K

MTTF

Wskaznik napiecia zasilania

138 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed.
99) 40 °C

LED, zielony

Wskaznik zakresu pomiarowego

LED, zétta, z6ita migajaca

W zestawie Akcesoria montazowe MT-QR24, RAO-
QR24 (alternatywa dla tuleji redukujacej)
Certyfikat UL E210608

7 5
190K
g

5 3

Zasada dziatania

Indukcyjne czujniki kata funkcjonujg

na zasadzie obwodu rezonansowego
sktadajgcego sie z elementu pozycjonujgcego
i czujnika. Sygnat wyjsciowy jest
proporcjonalny do odchylenia katowego
elementu pozycjonujacego. Wytrzymate
czujniki dziatajg bezkontaktowo, dzigki czemu
nie zuzywajg si¢ i nie wymagajg specjalnych
zabiegéw konserwujgcych. Ponadto
charakteryzuja sie doskonatg powtarzalnoscia,
rozdzielczoscig i liniowoscig w szerokim
zakresie temperatury. Innowacyjna
technologia zapewnia wysokg odporno$¢ na
pola elektromagnetyczne DC i AC.

Rotation speed

[rpm]
12000
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8000 \
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\\
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Instrukcja montazu

Instrukcja montazu / Opis

Default: 0°

M4 x0.5x7.5

Szeroki zakres akcesoriéw montazowych
utatwiajgcych dostosowanie do réznych
srednic watka. W oparciu o zasade
oddziatywania obwodow RLC, czujnik dziata
catkowicie bezkontaktowo i jest odporny

na namagnesowane opitki metali czy inne
zaktocenia. Btedna instalacja jest praktycznie
niemozliwa.

Na sasiednim rysunku znajdujg sie dwa
komponenty, czujnik i element pozycyjny.
Opcja montazowa A:

Na poczatku nalezy potaczy¢ element
pozycjonujacy z obracajacym sie watkiem.
Kolejnym krokiem jest umieszczenie enkodera
nad obracajgcym sie elementem. Uzyskuje
sie w ten sposéb zwarte i bezpieczne
rozwigzanie.

Opcja montazowa B:

Umiesci¢ enkoder na tylnej czesci watka i
przymocowac go do maszyny. Nastepnie
element pozycjonujacy za pomocg uchwytu
zamontowaé na watku.

Opcja montazowa C:

Jezeli element pozycjonujacy jest instalowany
na elemencie obrotowym mozna do tego celu
wykorzystaé znajdujacy sie w zestawie wtyk
RAO0-QR24. Nalezy zainstalowa¢ uchwyt.
Nastepnie zamontowac¢ enkoder przy pomocy
trzech otworéw montazowych.

Rozdzielenie czujnika od elementu
pozycyjnego zapobiega przenoszeniu sie
pradéw kompensacyjnych lub destrukcyjnych
obcigzen mechanicznych poprzez watek

na czujnik. Ponadto instalacja enkodera
pozostaje niezagrozona przez caty okres
pracy.

Akcesoria znajdujgce sie w zestawie utatwiajg
montaz enkodera i elementu pozycjonujgce
w optymalnej odlegtosci od siebie nawzajem.
Diody LED wskazujg stan przetaczania.

Wskazanie stanu za pomoca diody LED
zielony ciagty:

Optymalne zasilanie czujnika

z6Mty ciagtly:

Element pozycjonujacy osiagnat koniec
zakresu pomiarowego. Jest to sygnalizowane
przez nizszg jakosc sygnatu.

z6ita migajgca:

Element pozycjonujgcy poza zakresem
pomiarowym.

wyl.:

Element pozycjonujacy znajduje sie w
zakresie pomiarowym
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Indywidualna parametryzacja (nauka z elementem pozycjonujacym)

Mostek z wejsciem Masa Pin 1 Ub Pin 2 LED
uczacym pin 8
2s Sledzenie punktu Jednoimpulsowe wyzwolenie | Dioda LED stanu miga, a

zero funkcji ochrony przed nastepnie po 2 s Swieci

uczenie przecigzeniem w sposob staty

10s obroty przeciwne do | obroty zgodne z kierunkiem Po 10 sek. dioda LED
kierunku wskazowek | wskazéwek zegara stanu szybko miga przez
zegara 2 sek.

15s - Ustawienia fabryczne
($ledzenie punktu zero,
obroty w prawo)

Aby unikn## przypadkowego uczenia, zachowa# pin 8 w stanie bezpotencja#owym.
Tryb ustawien (nauka bez elementu pozycjonujacego)
Mostek z wejsciem Masa Pin 1

uczacym pin 8

Po 15 sek. diody LED
stanu i zasilania migajg
na zmiane

Ub Pin 2 LED

2s 2s Swiecenie state diody LED stanu,
miganie po 2 s tak dtugo, jak jest
aktywny tryb wyboru

Tryb ustawiania
rozdzielczosci
aktywny przez 10 s
Warto$c¢ startowa
Nacisnij raz
Nacis$nij dwa razy
Nacisnij trzy razy

Tryb ustawiania
rozdzielczosci
aktywny przez 10 s

360 impulséw / 360°
512 impulséw / 360°
1000 impulséw / 360°
1024 impulsow / 360°

1 x migniecie
2 X migniecie
3 X migniecie
4 x migniecie

2048 impulséw / 360° | Nacisnij cztery razy 5 X migniecie
2500 impulséw / 360° Wartos¢ startowa 1 x migniecie
3600 impulsow / 360° Nacisnij raz 2 x mignigcie

4096 impulséw / 360° Nacisnij dwa razy 3 x mignigcie
5000 impulsow / 360° Nacisnij trzy razy 4 x migniecie
Aby unikn## przypadkowego uczenia, zachowa# pin 8 w stanie bezpotencja#owym.

Akcesoria
P1-RI-QR24 1590921 P2-RI-QR24 1590922
Element pozycjonujacy, dla watkow & Element pozycjonujacy, dla watkéw &
S 20 mm Vi 14 mm
el af
: %
I ]
1590923 1590924
Element pozycjonujacy, dla watkow & Element pozycjonujacy, dla watkéw &
S~ 12 mm S~ 10 mm
G af
: %
imi I

1590925

Element pozycjonujacy, dla watkow &
6 mm

1590927

Element pozycjonujacy, dla watkow &
1/4*

1590926

Element pozycjonujacy, dla watkéw &
3/8"

1593012

Element pozycjonujacy do instalacji
watkow & 1/2
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1593013

Element pozycjonujacy do instalacji
watkow & 5/8"

1590916

Element pozycjonujacy, dla watkow &
12 mm

1590937

Element pozycjonujacy bez tulei
redukujacej

1590929

Pierscien adaptera, dla watkéow @ 14
mm

1590931

Pierscien adaptera, dla watkéw @& 10
mm

1590933
Tuleja redukujaca, dla watkéw @& 3/8“

1590960

Tuleja adaptera, do watéw o $rednicy
1/2"

1590962

Tuleja adaptera, do watéw o $rednicy
3/4"

1590938
Ekran @ 74 mm, aluminium

P11-RI-QR24

RA3-QR24

@ ““““ @

RA5-QR24

S e ‘
< H

RA7-QR24

RA8-QR24

[oTm

1593014

Element pozycjonujacy do instalacji
watkow & 3/4*

1590920
Aluminiowy pierscien
zabezpieczajacy do enkoderow
indukcyjnych RI-QR24

1590928

Pierscien adaptera, dla watkow @ 20
mm

1590930

Pierscien adaptera, dla watkow @ 12
mm

1590932

Pierscien adaptera, dla watkéw & 6
mm

1590934
Tuleja redukujaca, dla watkow & 1/4“

1590961

Tuleja adaptera, do watéw o Srednicy
5/8"

1590959
Wtyczka do montazu opcji C

1590939

Ptyta ostonowa @ 74 mm, aluminium,
z otworem do przepustu watu
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SP3-QR24

Akcesoria

Rysunek wymiarowy

M12x1 015 2514

#J

1590958
Ekran @ 52 mm, aluminium

Typ
RKC8T-2/TXL

—_—
E

M12x1 015

B
}»ni
L L

E-RKC 8T-264-2

M12x1 015 2514

B —

MT-QR24

Nr kat.
6625142

U-04781

RKC8.302T-1.5-RSC4T/TXL320 6625003

015
2Z1a| m2x1

b

Akcesoria

Rysunek wymiarowy

LED:
CH1 (C/Q)

CH2 (DI/DO)

Error

Typ
USB-2-10L-0002

USB-Mini

LED: PWR
J IN-DC

Nr kat.
6825482

1590935

Komponent wspomagajacy
optymalne wyréwnanie elementu
pozycjonujacego

Kabel potaczeniowy, zlgcze zenskie
M12, proste, 8-styk., dtugos¢ kabla:
2 m, materiat powtoki: PUR, czarny;
aprobata cULus

Przewdd podtaczeniowy, ztacze zenskie
M12, proste, 8-pinowe (skretka),
ekranowanie, dtugos¢: 2 m; materiat
otuliny: PVC, czarny; certyfikat cULus;
dostepne réwniez inne dtugosci kabli i
typy otuliny, patrz www.turck.com

Kabel adaptera do podtgczenia czujnika
do modutu programowania USB-2-
IOL-0002; ztgcze zenskie M12, proste,
8-styk. — ztacze meskie M12, proste,
3-styk.; dlugos¢ kabla: 1,5 m; materiat
powloki: PUR, czarny; aprobata cULus;
zgodno$¢ z RoHS; stopien ochrony
IP67

Master |O-Link ze zintegrowanym
portem USB
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Rysunek wymiarowy Typ Nr kat.

TX2-Q20L60 6967117 Adapter uczacy dla enkoderéw
indukcyjnych z 8-pinowym meskim
ztgczem M12 x 1, do nauki zdalnej
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